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Dаstчг Тоshkепt Kimyo хаlqаго univeБitetida ishlab chiqildiva univeIsitet llmiy
Kengadrin;ng 2026 ril " " bo'lib o't8a! пrajlisida ko'rib chiqikli
(Nq_jonli Ьауоплоmа) va ma'qu]landi.

ОАК hrtib-qoida komЪSiyarining 202б yil" "
"Texnolosik mashinalar- Robot]ar, mехаtгопikа va robototexnika tizimlaгi" lапi
bo'yicha malakaviy imtihomins dastDri sifatida qabul qilindi,

Rustamov A.S, teюika fanlari doktori, lrоfеssоr v,b,;
Yusupov s,s, texnika fanlari falsafa doktori. professorv,b,]

TaqrizchilarI
lnoyatxodj ayev J, Sh, , lenika tшlei doktori, professor;
Kaniev Dj.M, _ texnika fапlагi falsafa doktori. dotsent,



KIRlSH
o'zbekbton RespuЫikasi P.ezidentining 2019 yil 8 oktyabrdagi "О'zЬеkЪtоп

Respublikasi o]iy И'lim tizimiлi 20З 0 yilgacha ivoj lantirish konsepsiyasini taýdiq lash
to'g'risida"gi PF_5847_soлti fmoni va o'zbebstof, ReýpuЫikasi VаziгIаI
Mahkamasining 2017 yil 22 maydag; "oliy о'qчч yurtidan keyingi tа'lim tizinini
уФаdа takomillashtirЪh сhога_tаdЬirlагi to'8lisida"8i з04{опli qarodarida ilniy_
ladqiqot faoliyatini гivojlaniirish, texnika sohasida chuqur паZаriу Ьilimlагgа ega,
mustaqil fikr]ay oladigan va raqobatb dosh ilmiy kadrl иууогlаsh usluvol vazita
sifatida belgilangan.

05.02.0З "Tcxnologik mashinalar, Robotl , mexatronika va robololexnika
tizimlari" ixtЪosligi zamonaviy бaýhinaýozlik. agregatlar va texno]ogik j аrауопlапr i
loyihalash, avtomatlashtirilgan ishlab chiq ish, sапоа! robotlari, mехаlюпik tizim]ar
bamda intellektцal Ьоshq чч tizimlariлi уагаtЬh, mode]lashtirbh, loyiha]ash,
ta'mir]aýh va ekspluatatsiya qilish bilm bo8'liq ilmiy tadqiqot]arni qаmrаЬ oladi,
Shuningdek. yuqori чпчmdоr m$hina va mexanizml komplekslarini yaratbh
usul]ari, mаshiпа, mexanizm va a8rcgatIaming strukturaviy, kinematik чд dinamik
tahlili hшdа ýintezi, to'qimachilik, yengil va poligrafiya sanoati hamda qurilish
materiallaгi ishlab сЫqФish tarmoqlari ucbun uskunalar yaratish masalalari, robotlar,
mexatron va .obototexnik tiziтnlami hisoblash va loyihalash asoslalitli tadqiq etadi.
Uýhbu yo'nalish bo'yicha olib boriladi8an ilmiy izlапishlаг sanoal jаrлуопlаriпi
avtomatlashtirЪh, isЫаЬ chiqФish ýarnatador]igini oýhiriýh, rеýчгý va епегgiуа
tеjаmkог lexnologiyalami joriy etish hamda гаqаmli tгапSfоmаtsiуа jагауолlаriпi
ta'minlashda mйim ahшiyat kasb eladi,

Ushbu dasfur "Teюologik mashinalar, Robotlar, mехstrопikа va robototexnika
1iziml i" fanidan malakavjy imtihon topshiruvchilaming bilim daФasini aniqlash va
oShiгishga уо'паIriгilgФ,



"Tcxno]oeik лuýЬiпаlir. ROЬоtliг. mexrtronilia vx гоЬоfutс\пikr tizimhri"
f!лi distUrining tirkilri), tUziliýhi

(t.rлik, f!пlпrifulsrtl doktori(I'hD) i] it daгajlsit]l
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'l'c\no.!ik пlr\lr]il]lDr]ni .l7i,i\ ri.! ]!,]

Ко'tагЬh t!Shbh mashi!alarini hisobtas]r !i loy]hala!h asoslrIi

ItагаkаtlапЪh mexanizmlarini hЪоЬlаýh va loyihalaýlr aýosla

,] Mexanik Ьhlоч berbhda zagotovkalarni bazalash asoýlari

Dastgohda zagotovkalarga ishlov berishda hosiI bo'ladisan
xatoliklari vaulmi matematik ýtatblika usulibilan tadqiq elbh

TexnoIogik o'lchamli zanj irlаr hаqidа asosiy tushunchalal, Mashina
delalIarini ishonchlisin; oýhitbhninc 1exnolosik usu]laIi
Teюologik jihoz va uskuпд]аmi tanlaýh, Texno]ogik jarayon
huijadдri va jamyonni texnik_iqtbodiy samamdodigini baholash

Yig' iSh lcxnologik iаrауолlаriпi loyih!laSh аsоslагi

Tcxnolo8ik mashinal ni malematik modellashthish va ilmiy
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RоЬоtlаг va robotolexnika tizimlагiпi hisоЫаSh ча loyihalash
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]uexatron tizim]afda sensol1nr. o'lchash tiziln]iri !а isbobsozlik

Мехаtгопikа va гоЬоlоtсюjkаdа avtomatlashtirbh va dasturiy
boshqaruv nzimlari

]7 \,Iashina vimexalroniktizimlirni loyihalish isosli0

Raqanli iýhlab chiqariSh va InduSIry 4,0

Мехаtrоп va robototexnik tizimlФning ishonchlilik. xav Гsi7lik. ýiГаt
nazorati, lehik eksDluatatsiya ча SeryiS

Texnoloдik !raSIiinalш \а Iobololcxnika ritOihлjSl] ijiчbolLm,i



ASOSIY QISM

I_Bo,LIM, TEхNol,oGIK мАSнINлLАR,

l-mдvzu: Техпоlоgikmаýhiпаlаrпiпg nazariyasoýlnri
Texnologik mashinalar tushunchasi va tasnifi, Texno]o8ik maýhina]aming

Sanoatdagi o'mi, funksional vй;fal i, asosiy turl i va ularning ishlab chiqarish
j arayoлlmidagi roli, Teюologik mashinalami mexanik, еlеktгоmехапik va mexatronik
liz;mlar sifatida qarasb,

Texnolo8ik jarayonlar va maýhina lizimla.i o'zaro bog'liqligi. Texnologik
jarayonlaming ýtгuktumsi, mashina уа аgгеgаdаmiпg texnologik jalayonga
moslashuvi, mаShiпа раrmеtrlдri va texno]o8ik ko'Batkichlar o'fiasida8i

Texnologik mashinalami modeUashtiгish va tahlil qiliýh. Тсхпоlоgik
mashina]ami Inatematik уа fizik modell asosida o'rganish, asosiy ishlash rejimlагiлi
tahlil qilish, modellashtirish natijalмid loyiha]ash va optimallashйishda

Mashina va agregatlamin8 ishonchli va xavfsiz ekspluataкiyasini ta'minlash,
xinat muddatini uzaytirisb maqsadidatexnik xihat ko'Batbh, dia8nostika, ta'mir8a
yaroqlilik ча ta'miгlash texnologiyalarining unumdorligin; oshiгishning ilmiy va

Zamonaviy ichki va tashqi Ьоzог talab]ari, lexno]ogiya, sifat. ishonch]ilik,
chidamlilik, sanoat va ekolosik xavfsizlik talablariaa muvofiq yan8i mashnra,
mехапim va а8rеgдl]аmi loyihalash va ya.atbhning ilmiy hamda metodologik

2-mavzu: Ko'tarish-tashish maýhinalarini hiýoblash va loyihalnsh aýoýla.i
Ко'tагish-tбhish mashinalдi haqida ulnumiy mа'lчmоtlаг. Yuk ko'tarish

mashinala.ining aýosiy paraлetrlari, Xiýobiy yuklamalar, Ruxsat etilgan
kuchlanishlaг. Davlat texnika паегаti tаlаЫагi. Ilgak]ar va ýirtmoqlar, Maxsus
qisqichlar, sochiluvchan yuklт uchun mо'Цаlап8ап yuk osish mоSlалlаlагi,
Egiluvchш elementlar- Pol;spastlar, ВаrаЬml, BloklФ, Yulduzchalar,

To'xlatgich va tofinozlarga qo'yiladigan чmчтпiу lalablar, Tormoz qurilmalari
tаS!ifi. To'xtatgichlaг, Kolodkali tormozlar, Lentali tогmоzlаг. Тсzlikлi гоstlаsh uchun
tomoz qцгilmаl i. Tomozni issiqbaгdoshliкa hisoblash,

Yuk kо'иJish mashina]aгi yuritmalari, Dastak]i yuritma, Elektr yuritnla,
Gidravlik yuritma. Yuk ko'tarbh mexanimi sxemalari, Yuk ko'1arbh mехапimiпiпg
bhga lushbhi, tчго'чп hmakati va tо'хtФhi, Ко'tагish mexanizmi elektrodvi8atelini
tanlash, Strela qulochini o'z8altirbh mехапizmlагi, ЬЬ xavfsizligiлi tа'miпlочсhi

3_пдчzu: Har!kttlaлish mехtпizmlаriпihЬоЬltshул loyihslash asoslari
Yetakchi 8'ildirakli hшakatlmbh mexaniz]nl i kопstгчksiуаlагi, Yetak hi

o'ildirakli mехапizmlаг bilan jihоzlалgап harakatlanish mexanizmiaгida8i
qагSЫliklmi aniqlash. H akatlanbh mexФizmlarining ishga tushish va to'xtash



payllшidagi учklаIпаlаг. Transmission чаllаг. Egiluvchan tortqili harakal]aniýh
mехапizm]аri,Yчгish g'ildiгaklar hisobi, Burish mехапizmi. BuriSh mexanizmi
sxemalari, Кrап иyanchlaridagi qarýhilik mоmепtlагiпi aniqlaýh, Buriýh
mexanizmiпing ishga tushishi va to'xtashi, Krallar tчго'uлli8i, Yukli tuго'uпlik,
Yuksiz tuц'unlik, Yukli ча yuksiz tчго'чпlik kоеIljьiепtlагi, Yuk ko'taгislr
mashinalari metallkonstrukýiyalaгi, Metallkonst.ukýiyalaгga qo'yiladiaan asosiy
talabla., Metal konstruksiyalaг hisobi, Tortqi elemendi yuk иshish mashinalari, Yuk
Iurlaтi, Yuk tashish mashinalari tavsifi, Lentali kопчеусгlаr, Lcntali konvcycr
yuгitmasi hisobi. Zanjirli kопчеуегtаr, Eskalatoг]ar, Liftlar. Elevatodar, Toltqi
elemen1sizyuk taýhЪh maýhinalari. Gгачiввiоп qчrilmаlаг. ТеЬгал ччсh i kопчеуеrlаг.
Vintli konveyerlaг. Pnevmatik va gidmvlik yuk tashish qчrihпаlагi. Ytrk tashiýh
jагауопlагiпi komp]eks mexшizatsiyalash va avtomallashtibh,

:l-msvzul MexaDik ishloy Ьеrisьdд zлgotovk!larni bazalash asoslлri
Mexmik ishlov berishda Ьdаlаr ча bazalasb haqida tushuncha, dеЬlуцzlагiпiпg

turlari, bazalФ klassifikasiyasi, bazalar birli8i va qo'Shilishi tamoyillali, bazalami
layyonaýh va almaýhtirЪh, texnologikva о'lсhоч Ьаzл]лriпi tanlash asoslari,

Fйodagi qatriqjiзmniлg holati, olti пчqtа qoidasi, detallami o'malbh ust,llari,
za8otovkaIami mаhkаmlаSh usullari, mexanik ishlov berishda Ьiгiпсhi
opeгasiyalaming ahamiyati.

Mexanik ishlov berishda detallar sifati va silatлi shаkllФtiгish аsоslагi,
Mashinasozlik mahsulotl inin8 sifati, sifat ko'rsatgichlari, mashinasozlik
mahýulot]arining iýhonch]i]igi, ishonchlilik ko'rsatgich]ari, za8otovkФi o1natbh,
teюologik tizimini sozlash, zagotovkaga ishlov betiýh kabi uchta bosqichda
xatoliklami bosil bo'liýh sаЬаЫаri, o'matish xatoli8i - bazalash, mahkamlash va holat
xatoliklarini yis'indisi sifatida, tеюоlо8ik sЬtеmапiпg bikrligi, moyi]lik. lexnologik
siStemaning bikllig;ni оsh;гish уо' llari.

s-n!vzu: Dastgohda zаgоtочkдlаца bhlov berishda hosil bo'ladigan ratoliklari
va ularni mдtcnatik sta tistika Dsuli Ьilдл lдdqiq etbh asoýlari

Tasodifiy уа do;Iniy xatolik]ami Ьiг vaqt ta'sirida mahsu1o1 sifat 1aSnifiлi tаrqаlЪh
qonunlari va amaliy hmdа пйаriу egIi chiziql i, dаstgоh xatoligj, ishlov beri]ayoi8m
maleriauming sifati, za8otovkaning шiqli8i, kesishdagi vibгabiy.lar. najb0riy
tebraniзhlar va avtotebranishlar, Texnolog;k tizimnin8 dеfоmаsiуаlагi va Ьh lov Ьегish
aniq]i8i8a ulming ta'siri, Kesuvchi аsЬоЬпiпg aniqligi ча uning yeyilishi,

Texnologik tizifining o']chamli va kinematik zапjiгlаmi ýozlaýh un,uati,
daslgohlami о']сhаmgа Sоzlаshпiпg i]8'or usull i, ishlov Ьсгilауоtgап zagoiovka
o'IchamIarining taгqaliýhiva o'lchamlarni tarqalish qопчпldi, iShlov betbh aлiqligini
statfuik usul bilш tadqiq etbh va nuqta]i diag.ammalar qчгЬh,

6_пдчzu: TexDologik o'lchamli znnjirlar haqida rsosiy tushчпсhпlаг. Mashina
dсtдIlrriпi isboпchligini оshiгЬhпi.g iexnologik usullari

o'lchamlj tah]i]ning aýoýiy tushunchalari, о'lсhафli zanji.lar va ulаrпiпg
Ьо'8'iлl i, oxirgi bo'g'inning aniq]igi, o'lchшli zшjirlаmiпg lo'g'ri va teskari
masalalaгini yechish, o'lchamli zanjirlmi уесhЬhлi аmаliу usullati,texnoloaik



o'lchшIi zФjirlmi qurish va hisoЫash, o'lchamli zФjirlami hisoblash usuli Ьilал
bazalaýh aniqligining tahIil j,

Yuzal sifatini tlsnifi, maýhina detallarinin8 asosiy xizmat vuifalari8a yuza
g'adir-buduг]i8ini, qaltiqlikli, qoldiq kuchlшishlni, naklyopni va
mikoyoriqchalarning и'ýiгi, texnologiklik haqida tushuncha, texnologikлi silat
kolsatkichlaгi, texnologiklikлin8 Sonli ko'ýatkichlaгi, detalniumumiy texnol()8iklik

7-mtvzu: Texnologik jihoz чs чskцпдlдrпi tдпlаýh. Texnologik j !rауоп
hujjarl1ri va jarnyonni tetnik-iqtiýodiy ý5maradorligiлi baholash asoзlari
Mexшik ishlov berisb operasiyalai uсhuп 1emologik jihozlaгini tmlash,

texnologik jihoz]a. uchun maxýus mos]ama]ami tanlash, kesuvchi va o'lchoy
asboblami tапlаsh, kcsish mаюmiпi o'matish, kesish maromlarini texnolo8ik
optimallдhtirish, mexшik ishlov berish tеюоlоgik jаrауоп hцjjаtlагiпi to'ldirЪh,
taшaвni hisоЫаsh, teюolo8ik jtrayonni teюik-iqtisodiy sш аdогligiпi baholaýh,

8-mavzu: Yig'isb texnologik jаrауопlдriпi loyihalnýh asoslari
Mashina va mexanizmlami ishlab chiqa.ishda yig'ish jarayonlarinin8 hajmi !а

о'rпi, yig'ish ishlaгini tashkiliy Shakllari, n1oslfina va asbob uýkunalarni tanlash,
yig'ish operasiyalarini mexanizasiya]ashtbbh va at,tomatizasiyalashtiish, yig'bh
konveyerinin8 asosiy ko'БatgichlФini hisob]ash,

Yig'iýh lexno]ogik jarsyonl ini loyihalФh чсhш Ьоshlапg'iсh ma'lumotlar.
уi8'ishпiл8 sifati va Фiqligi, yig'ish texnologik jamyonini loyihalash ketlпa-ketligi,
teюologik yig'ish sxemalarini tuzisb, уjg'цч opemsiyalar uchun vaqt mе'уогiпi
miqlaýh, yig'ish jarayoninins teюolosik hujjallari,

Mahsulotni yig'ma birikma]arga ajгatiýh. podShipnikli, tishli g'iIdiгakli ча геzЬаli
yi8'ma birikmalar, aylanuvchi detallami muvozanal]ash, ýatik va dinmik
muvozanatlash, yig'ma bidkmalami sinash va nazorat qitisb, mahsu]otni bo'yaýh,
quritish va konseryasiyalash,

9-mtvzu: Tcinologik mаýhiпаlаrпi matematik пodeuashtiriýh va ilmiy tadqiqot
usull!ri

Matematik modellashtirish asoslari, Texnologik mashinalar va mexalronik
tiziml чсhчп mоdеllаг.

Statistik tahlil va eksleгimentlami rejalashtirisb, Ma'lumotlami qayla bhlash,
regresiya ча optimaIlashtirish,

Ilmiy tadqiqot metodolo8iyasi. Ilmiy tajtibдlar, natijalarni tahlil qiliýh !а

l



II-BO'LIM. ROBOTLAR. MEX{TRONIIG чА RoBoToTExNIKA
TIZIMLлRl

1o-mavzu: Robotlarva robototeinika tizimlafi haqida чmчmiу majlumotlar
RоЬоtlаг ча гоЬоlоlехпikа tizinlari xaqida чmчmiу mа'luпоl]аг. Robotlal

Robotlar tasnifi, Robototeюik tizimlд, sшoat юЬоtlе] haqida umumiy mа'luпо(,
Muxandislik hisoЫarini айоmаtlаýhtiriýh va loyihalash. Robotlashtirilgan ishlab
chiqariýh lexnologiyasi va jihozlmi. Sanoat robotlei robototemik tizinlarnin8 ijrochi
mexaniznlmi, sanoat robotlar; гоЬоtоtехпikа tizim]arining Ьоshqагчч lizimlari, Sanoa!
robol]arining dаstчгiу ta'minoti,

11_mavzu:Robotlarva robototexnika tizinlarini hbobl$hva loyihrl$h
aýoýlari

Robotlar robotoieюika tiziml ini hisоЫаsh va loyihalash xaqida umumiу
ma']umolla., RоЬоtlаг !а гоЬоtоtеюikа tiznntarnli hisoblash va loyihalash
prinsiplar;, Robot aýosjy рагаmеtrlагiпi aniqlash, RоЬоtlаг va гobotolexnika
tizПпlагiпi modellashtiriSh va ularni tablil qilish, Robotlarnin8 uch o'lchamli madelini
yaratishda solid Works dastur;y la'minot pakelidan foydalaltbh, Robot matemalik
modeli tenglamasi, Robotni boýhqalish 1izinini analga oshirbhning аррагаt
la'minoti, Robototexnika tizimldiniл8 dasturiy talninotini amalga оshiгish,
Robototenika tizimlaJining Ъhonch]i]ik hЪоЬi.

l2_mavzu: Robotlar va robototexnika 1izinlrri cksplDatatsiyasi
Robotlaг va robototexnika tizimlarini ekspluataвiyasi qiliýh asoslari,

EkspluaиBion huiiatl , Robotle-teюik еksрlчаtаБiуа o'bekti sifatida, Robotla ча
robototexnika 1izimltri8a teюik xizmat ko'rsatbb texnolo8iyasiva mаshiлаlагпijоriу
|a'mirlash, RоЬоdаr va robototexnika tizimladning ishga yaroq]i]igini boshqarish
asoslari, Robotlar ekspluatatsiyasiga teюik пrоrаi,

Robotlar ча robototexn;ka tizinlaгiga ish]ab chiqaruvchi firma]ar tomonidan
kо'гsаtilаdgап temik хiшаtlаг kо'гsаtЪh tizimi бoslaтi. Sегчis xizmatlaгini
sertifikadashtizimi, Robotlar va rоЬоtоtеюikа tizimlaгidan foydalanish sаmаrаdогligi.

Sапоа1 robotlari va ulaming 1asnifi, Robollamin8 kinematik tuzilishi, erkinlik
dajajala.i, mалiрчlуаtоr]аr, sanoa( robotlarining asosiy tur]ariva qo'l]anish soha]ari

Robototeюika tizimlaгinine fuлksioлal imkопiуаtlагi, Pozitsiyalash,
manipuIyatsiya, раучапdlаýh. yjo'iýh. паzогаt !д ]ogbtika operabiyala.ida robotlardaл

Robotlmi ЬоshqшЬh tizimlдi, Robot harakalini rejalдshlirbh, lraektoriya
Shakllantiish, kооrdiлаи tizimlmi, гоЬоtlаг чсhчп ЬоshqагUч algoritm]ari,

Robotlar va robototeюika tizimlaгini eksРlualabiyasi qilish asosiari,
Ekspluatatsion hujjatlar. RobollaGtexnik ekspluatabiya o'bekti Sifatida, Robollar va
robototeюika tizimlагigа texnik xiznat ko'Batbh texnolo8iyasi va mаshiпа]ФIi ]огiу
tа'miгlаsh, Robotlar va robototexnika tizift]arinio8 bh8a yaгoqliligini ЬоShqагislr
аsоSiагi. Robotlar ekspluatatsiyasiea texnik nazomt,



1З-mачzu: Мехдtrопikа tizimlari чд ulаrпiпg struktura_texпik xusUsiyatlari
Mexatronika haqida tushuncha, Mexatгonikada yangi texлologiyalar,

Inte8rallashgan mехаtrоп modu]ar va tizimlmi loyihalash8a yondashuv, Мехаtгопikа
tizimlali elemeлtlarini уаgопа ko.pusga birlaýhtirish uýlubi, Funksionaj_larkibiy
integraвiya ko'rsatkichi mехаtrоп tizimlФni tahlil qilish, Fuлksional yuklamalarni
intellektual qurilmalaгga uzatish, Harakarlanish modullari, Mexatron htrakallanish

Mexanik modul, €lеklr va elektron modul, sепsог va aktuatorlar, boshqaruv va
ахЬогоt modullmining o'zaro ishlбhi, Kuch va ener8iyauzalilishi, signal almashinuvi,
realvaqt rejimida Ьоshqаrчч, qayta aloqa ча adaptiv boshqmv tчshчпсhаlагi,

lnlellektual mехаlrоп modullari. Avtomat]ashlbilяan masbinaýoz]ikda mexatron
lizim]ar, Para]lel vа egiluvchan kinematikali mехаtюп tizimlar, Mexatron tizimlагпi
nratematik modellashtirish va ulаrпiлs harakatleiлina optimallashtiish, lnternet
tenolo8iyalar yordamida mexat.on tizift ]ar harakatini boshqarbh.

14-паv2uI Meiatron tizimlaгda elektr уч ritm!ls г va clektr Фaýhiпal!ri
Blektr учritmа tizimlaгining asoslФi, Еlеktг учгitmаlаmiпg tuzilisbi, чаzifаlагi,

lesologll, mъhInaLФda eleklr уurilтаlmIпg o'rnl,
Вlеktг mashinalarining tчrlагi va ishlash рriпsiрlагi, Doimiy va o'zgaruvchan tok

mashinaltri, asinxron ча Sinxron dvigatella., ul пiп8 mехаtгопikа va
robototexnikadagi qo'l]anilishi.

Elektr yuritmalami Ьоshqагish чsчllагi, Tezlik, mопепt va pozitsiyani
boзhqФish, chФtotali boshqaruv, enersiya sшдаdогligiпi osb;l;sh usullaгi,

lý-mavzul Мехstrоп tizimltrdsseпsorlar.o'lchash tizimlari va asbobsozlik
Sелsоrlаr va ulтniлg fizik asoslari, Mexanik, elektr, optik, tегmik sепSогlаr,

чlаmiпg ;shlash ргiпsiрlеi va texnolog;k j dауопlаrdа qo'llanilishi.
О'lсhаsh tizimlari va si8nallami qayta bhlash, Analo8 va raqanli Sigпаllаг,

Shovqinlami fi ]trlash, aniqlik ча Ъhonchlilik mlsaln]ari,
sепsоr axborotleini mexatronik va rоЬо! tiziml da qo'llash, sспSог

ma']umol]ari asosida bolatn; ЬаЬоlдsh, 1eskari aloqa va adaptiv boshqaruv,

l6-пдчzч: Mexatroпika va robototexnikada avtolnatlaýhtiriýh чд dasturiy
Ьоshqsrчч lizimlari

Avbmarlaýhtirilgan boshqaruv 1izimlari, Texлologik jarayo.Iami
айоmаtlаShtirЬh priлSip]tri, aйomatik va ачtоmаtlаshtiгjlgап tizimlаг.

PLc asosidagi boshqmv tizimlmi, DаStчгlапаdigап mапliqiу kопlrоllег]аr
агхitеktчгаs j, ishlash rcjimlari, sшoat avtomatikasida qo']lanilishi.

Dasturiy И'miпоt va al8oritmltr, Boshq uv аlgогitmlагi, геаl yaqt lizilnlагi,
sanoat dаýtчгlаsh tillaтi.

u-mtvzu| МtsЬiпач' mexatroniktizimlarni lоуihаhsЬ rsоslдri
Mashina detallari vauzellarjni loyihalash, Yuklanishlar, kuchlanbhlar, biklik уа

mustahkamlik, toliqliкa hiSоЫаsh,

]0



Mexatгonik tizim]ami loyihalash metodologiyasi. Mexanik, elektr va boshqaruv
qbmlaгini kompleks loyihalash, tizimli yondashuv,

cAD/cAE teюologiyalafi dan foydalanbh, Коmруutег yordanida lоуihаlаsh,
chekli elementlaг uýuli, modellashliгish va optimal]ashtirish,

l8_Dачzц: Rдqапli isЫ.b chiqarbh ча Industry 4.0
Raqamli ishlab сhiqагish tushuлchasi, Raqamli texnolo8iyalaг asosida ishlab

cbiqariýb jа.ауоп]агiпi tashkil etish,
RоЬоtlаshtirilgал va avtomatlaýhlirilgan iýh]ab chiqarbh tizimlдri,

MoslashuvchФ ishlab chiq ish, robotli ishlab chiqarish liniyaltri,
Ma'lumollar taЫi]i va Big Daи texnologiya]ari. ЬhlаЬ chiqarbh ma'lumot]arini

yjo'ish, tahlilqilish ча qагоr qabul qilishda foydalanish.

l9-mavzu: Мехаtrоп va robototexnik tizimlarning iýhonchlilik, xavfsizlik, sifat
паzоrаti. leinik еklрlцаlаьiуа v. !еrчЪ

Texnik tizimlaming ishonchliUgj, Noýozliklat. Ъhlдsh muddati, toliqlik va
ishonchlilik kо'ýаtkiсhlагi,

Texnolo8ik mashinalar va robot tiz;mlдida xavfsizlik, Texnik, funksional va
ekologik xavГsiz]ik, xavfsizlik ýlалdапlаr;,

Sifat naюrati va dia8noslika, sиtbfik Sifat лаzоrаti, avtomatlashtiri]gan nazorat
va diagnoýlika lizimIa.i.

Texnologik mаshiпаlаmiп8 eksp]uaИtsiyasi, Iýhlash гejimlari. texnik xizltat
kolsatish va tа'miгl8h tizimlari,

Diagnostika va nonitoring, Texnik holatni ЬаhоlаSh, mопitоriл8 tizimlali,

Servis tizimlarini modemizatsiya qilish. Texnik-iqtiýodiy Samandorlik, raqamli
sепЬ teюolo8iyalari,

20_mavzu: Telnologik mаshiпаlдr ча robototexnikt .ivojlanish istiqbollari
lлпочаýiоп texnologiyalar, Sun'iy inlejlekt. aqui rоЬоrаr, kiber-fizik tizimle,
В qtrоr rivojlшish va ekologik jihadar, Епегgiуа tejamkorlik. eko]ogik
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